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Мета силового розрахунку: визначення сил (реакцій у кінематичних
парах), що діють на ланки механізму під час руху, і сил, які забезпечують
цей рух.

Задачі силового дослідження:
- розрахунок деталей механізму на міцність методом опору матеріалів, 

встановити їх найбільш раціональні конструктивні форми;
- визначити втрати потужності на тертя та ККД механізму;
- обчислення необхідної потужності двигуна для приводу механізму.

Припущення при силовому аналізі механізмів:
- ланки механізму абсолютно жорсткі;
- у кінематичних парах відсутні зазори;
- маси і моменти інерції всіх ланок відому;
- сили тертя малі  порівняно з іншими силами, що прикладені до ланок 

механізму.

Силовий розрахунок поділяється на: статичний і динамічний.

1.9.1 Задачі силового розрахунку механізмів. Метод кінетостатики
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Силовий розрахунок проводитимо методом кінетостатики, який
базується на принципі Д’Аламбера: для будь-якого кінематичного
ланцюга, що входить до складу механізму, геометрична сума
прикладених сил, реакцій у кінематичних парах і сил інерції дорівнює
нулю. Сума моментів всіх вказаних сил відносно довільної точки теж
дорівнює нулю.
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51.9.2 Умова статичної визначеності кінематичних ланцюгів

Wppn
ppn
ppn






45

45

45

23
023

23

Структурна група є 
завжди статично 

визначеною, якою б 
складною не була



61.9.3 Сили інерції

S

S

maФ
amФ









SФ

SФ

IM
IM






 2
OSSO

OФ

OФ

lmII

IM
IM














SФ

SФ

IM
IM








71.9.4 Силовий розрахунок важільних плоских механізмів
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141.9.5 Механічний коефіцієнт корисної дії
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151.9.5 Механічний коефіцієнт корисної дії
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161.9.5 Механічний коефіцієнт корисної дії
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Дякую за увагу!Дякую за увагу!


