
Способи моделювання

кінематики і динаміки механізмів

мовами Python та Modelica



Перший спосіб:

використання мови загального призначення 

Python та математичної бібліотеки SciPy



Код програми



Код програми (продовження)



Код програми (продовження)







Другий спосіб:

використання мови моделювання Modelica



Код програми



Третій спосіб:

використання мови моделювання Modelica та 

компонентно-орієнтованого підходу



Код програми





Четвертий спосіб:

використання мови моделювання Modelica та 

компонентів її стандартної бібліотеки за 

допомогою середовища Maplesim.



Блок-схема моделі в Maplesim 7



Результати симуляції


