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ЗМ 7. ЦИЛІНДРИЧНІ ТА КОНІЧНІ 
ЗУБЧАСТІ ПЕРЕДАЧІ

Руслан РАЧКЕВИЧ

ІваноІвано--Франківський національний Франківський національний 
технічний університет нафти і газутехнічний університет нафти і газу



Тематичний план лекції

Тема 7.1) Визначення основних геометричних параметрів для
циліндричної зубчастої передачі. Геометричний розрахунок конічної
зубчастої передачі. Навантаження на зубці циліндричної та конічної
зубчастої передачі.

Тема 7.2) Проектний розрахунок циліндричної та конічної зубчастих
передач.
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Основні геометричні параметри для циліндричної зубчастої передачі

3Тема 7.1

Циліндрична прямозуба передача Циліндрична косозуба передача



Основні геометричні параметри для циліндричної зубчастої передачі

4Тема 7.1
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Гострий кут між гвинтовою 
лінією зубця й твірною 

циліндра називають кутом 
нахилу лінії зубця

t – торцевий переріз
n – нормальний переріз

Основні геометричні параметри для циліндричної зубчастої 
передачі (косозубої)

Тема 7.1
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εγ - коефіцієнт перекриття;
εα - коефіцієнт перекриття у торцевій 

площині;
εβ - коефіцієнт перекриття в осьовому 

напрямку.
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(косозубої)
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8Геометричний розрахунок конічної зубчастої передачіТема 7.1

З прямими зубцями З тангенціальними 
зубцями

З круговими зубцями



9Геометричний розрахунок конічної зубчастої передачі
(із прямими зубцями)

Тема 7.1
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12Геометричний розрахунок конічної зубчастої передачіТема 7.1
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Навантаження на зубці циліндричної та конічної зубчастої передачі
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Навантаження на зубці циліндричної та конічної зубчастої передачі

Тема 7.1

Розподілене 
навантаження по 

лінії контакту зубців
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КА - коефіцієнт, що враховує зовнішнє 

динамічне навантаження не враховане 

в циклограмі навантаження;

Кα - коефіцієнт, що враховує розподіл 

навантаження між зубцями;

Кβ - коефіцієнт, що враховує розподіл 

навантаження по довжині лінії 

контакту зубців;

Кv - коефіцієнт, що враховує внутрішні 

динамічні навантаження.
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Навантаження на зубці циліндричної та конічної зубчастої передачі

Тема 7.1
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Навантаження на зубці циліндричної та конічної зубчастої передачі

Тема 7.1
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Навантаження на зубці циліндричної та конічної зубчастої передачі

Тема 7.1
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Навантаження на зубці циліндричної та конічної зубчастої передачі

Тема 7.1
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Тема 7.1
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Навантаження на зубці циліндричної та конічної зубчастої передачі

Тема 7.1
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Навантаження на зубці циліндричної та конічної зубчастої передачі

Тема 7.1
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Проектний розрахунок циліндричної зубчастої передачі

Тема 7.2
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Проектний розрахунок конічної зубчастої передачі

Тема 7.2
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Дякую за увагу!Дякую за увагу!


